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CcODIGO: COMPONENTE CURRICULAR:

GAG570 AGRICULTURA DE PRECISAO
UNIDADE ACADEMICA OFERTANTE: SIGLA:
INSTITUTO DE CIENCIAS AGRARIAS ICIAG

CH TOTAL TEORICA: CH TOTAL PRATICA: CH TOTAL:
30 15 45

Proporcionar aos alunos conhecimentos teérico e pratico relativos a agricultura de precisdo, seus principios
e ferramentas, com vistas ao auxilio na tomada de decisdes.

Introdugdo & agricultura de precis@io. Conceitos basicos em agricultura de precisdo. Ferramentas e sensores
utilizados em agricultura de precisdo. Manejo, mapeamento e geoprocessamento aplicados a agricultura de
precisdo. Amostragem e andlises de dados. Introdugdo a geoestatistica. Sistemas de aplicagdo em taxa
variavel. Tomada de deciséo.

Programa tedrico
1. Introdugdo & agricultura de precisdo: conceitos basicos, histérico e tendéncias.

2. Sistemas de posicionamento por satélites: composigfo do sistema; fontes de erro; receptores, métodos de
corregdo - DGPS.

3. Sensoriamento remoto.

4. Sistemas de Informagdo Geografica - SIG: defini¢des, SIG para agricultura de precisdo, conceitos basicos
de geoestatistica e mapeamentos.

5. Monitoramento da variabilidade espacial de caracteristicas do solo: mapeamento da fertilidade do solo,
métodos de amostragem.

6. Monitoramento ¢ mapeamento de produtividade de culturas: equipamentos sensores para fluxo e umidade
de grilos, calibragdo e mapas de produtividade.

7. Aplicagiio localizada de insumos: anélise de dados e tomada de decisdes, estratégias de agdio, modos de
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operagdio e maquinas ¢ implementos agricolas.
8. Mangjo localizado: sistema de manejo com base em mapas e sistema de manejo com base em sensores
trabalhando em tempo real.

Programa pritico

1. Utilizagdo de GPS.

2. Utilizagdo de programas computacionais para sistemas de informagdes geograficas.
3. Elaboragfo de mapas.

4. Apresentagdio de maquinas para aplicagdo em taxa variavel,

curricular.
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Carimbo e assinatura do getor da
Unidade Académica
(que oferece o componente curricular)

ersidade Federal de Uberandia

Frof. Lucas Carvalho Basilio de Azevedo
Dirstor Substituto do Instituto de Ciéncias Agranas
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